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Nos ultimos anos, a adesdao de Veiculos Autonomos (VAs) tornou-se frequente, o que
trouxe facilidade e conforto as pessoas. Gragas a integragao de um conjunto de sensores,
sistemas de controle e atuadores. O VA ¢é projetado para agir com certo nivel de autonomia
de forma segura e confiavel. Porém, ainda ocorrem acidentes e faz-se necessario investigar os
seus motivos. Assim, naturalmente, a utilizagdo em larga escala de VAs s6 serd possivel com
o aumento do nivel de seguranca e confiabilidade.

Neste trabalho, é proposto um estudo de uma base de dados envolvendo diferentes tipos de
sistemas autonomos, como: ADAS (Advanced Driver Assistance System) e ADS (Automated
Driving System), a qual estd disponivel em: avcrashes.net (Transport Research Centre).
Nela, ha vérios casos de acidentes que aconteceram ao redor do mundo, principalmente nos
Estados Unidos e Europa. Em cada um deles existem informacoes relevantes, como: data,
horario, local, clima, modelo do veiculo, condicao e velocidade da via, locais de colisao,
dentre outras (essas informagoes estao disponiveis em arquivos no formato .csv). A partir
desses dados pretende-se utilizar algoritmos de aprendizagem de maquina (e.g., Apriori)
para geracao de regras de associacao, que indiquem possiveis causas e consequéncias dos
acidentes com VAs. E assim, oferecer alternativas de solucGes para contornar eventuais
problemas, fornecendo um importante material de apoio aos fabricantes, legisladores e demais
autoridades relacionadas ao cenario dos VAs.

Para execucao do trabalho, serd usado um conjunto de ferramentas incluindo: Google
Colab, Python e as bibliotecas Pandas, Numpy e Matplotlib, e Weka. O Google Colab sera
o ambiente no qual todo o cddigo relacionado ao pré-processamento da base serd executado.
As bibliotecas, serao de extrema importancia para o tratamento de dados faltantes (missing
data), valores atipicos (outliers), dados inconsistentes e duplicados. Enquanto, a ferramenta
Weka sera responsavel para definir parametros do algoritmo Apriori e gerar as respectivas
regras de associacao.

Almeja-se que os resultados obtidos com este trabalho, possam auxiliar na tomada de
decis@o de um sistema auténomo (com agentes) de controle para VAs.



